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Nombre del
curso

Topicos Avanzados en Control Automatico

Descripcion del
curso

Cadigo: 11301

Tipo: Asignatura Horas presenciales

obligatoria semanales TEL: 4-0-0 Créditos SCT-Chile: 10

Objetivo general:
Disefiar y aplicar correctamente diferentes técnicas avanzadas de control automatico.

Objetivos especificos:

Objetivos . . -
e Caracterizar adecuadamente conceptos relacionados con el control cldsico y moderno.
e Analizar apropiadamente las fortalezas y debilidades de diferentes técnicas de control avanzado.
e Seleccionar correctamente técnicas de control que satisfagan diversas especificaciones de disefio.
e Disefiar satisfactoriamente controladores avanzados efectivos para determinadas aplicaciones.
e Introduccidn al control moderno.
e Técnicas de control avanzado, tales como: control adaptivo, control dptimo, control neuronal, control
. predictivo, entre otras.
Contenidos e  Criterios de seleccion de técnicas de control avanzado.
¢ Desarrollo e implementacion, por medio de simulaciones computacionales, de técnicas de control avanzado.
e Analisis y comparacion del desempefio de controladores.
Modalidad de |~ CXPosiciones.
evaluacion e Trabajos de investigacion.
e Desarrollo de proyectos.
Basica:
e Camacho, E., y Bordons, C. (2007). Model Predictive Control. 2da edicidn. Springer-Verlag. Londres.
e Cheng, D., Hu, X., y Shen T. (2010). Analysis and Design of Nonlinear Control Systems. lera edicién. Springer-
Verlag. Berlin Heidelberg.
e Levine, W.S. (2011). Control System Advanced Methods. Taylor & Francis Group. New York.
e Steven, S. (2011). Neural Control Engineering. lera edicién. The MIT Press. Londres.
e  Papers.
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