
 

PROGRAMA DE ASIGNATURA 

 
Nombre del 

curso 
Sistemas Lineales Avanzados 

Descripción del 

curso 
Código: 11300 

Tipo: Asignatura 

obligatoria    

Horas presenciales 

semanales TEL: 4-0-0 
Créditos SCT-Chile: 10 

Objetivos 

Objetivo general: 

Aplicar correctamente los conceptos de la teoría de sistemas lineales en el análisis de sistemas dinámicos de 

tiempo continuo y discreto en diferentes problemas de ingeniaría. 

 

Objetivos específicos: 

• Explicar las principales características y propiedades de sistemas dinámicos lineales tanto en la 

representación por función de transferencia como por variables de estados. 

• Resolver correctamente ecuaciones de estados variantes en el tiempo, caso continuo y discreto. 

• Efectuar el análisis de estabilidad de sistemas lineales empleando diferentes criterios. 

• Describir sistemas dinámicos en diferentes representaciones canónicas. 

• Diseñar controladores  por realimentación de estados y  observadores de estado. 

Contenidos 

• Introducción a los sistemas dinámicos y sistemas de control. 

• Descripción matemática de sistemas dinámicos continuos y discretos.  

• Solución de las ecuaciones de estado variantes en tiempo, caso continuo y discreto. 

• Análisis de Estabilidad. 

• Controlabilidad, observabilidad y representaciones canónicas. 

• Realimentación de estado. 

• Control LQR, observador de estado (orden completa y reducida) y el principio de separación. 

Modalidad de 

evaluación 
El curso se evalúa con notas parciales del taller, trabajos computacionales, presentaciones orales y  pruebas. 
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