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Objetivo general:

Entregar a los(as) estudiantes herramientas para modelar, simular, disefiar, desarrollar e implementar el
hardware y el software necesario para la creacion de sistemas robotizados, el control de sus movimientos y la
programacién de aplicaciones.

Objetivos Objetivos especificos:
e Conocer, analizar e integrar las herramientas fundamentales de modelado y analisis de sistemas robotizados.
e  Proporcionar técnicas para la simulacién, el analisis y el disefio de controladores para robots.
e Entregar herramientas para el desarrollo del hardware y el software de sistemas robotizados.
¢ Implementar aplicaciones especificas de sistemas robotizados.
¢ Introduccidn al Disefio de Hardware y Software para Robots.
¢ Modelado de Robots: Cinematico, Dinamico, Del Accionamiento y No-linealidades.
Contenidos e Generacién de Trayectorias.
e Simulacién de Sistemas Robotizados.
e Desarrollo e Implementacion de Sistemas Robotizados: Software, Hardware e Interfaces Graficas.
e Conclusiones.
Modalidad de Las evaluaciones se realizardn por medio de: pruebas escritas, tareas, trabajos de investigacién, proyectos y/o
evaluacion exposiciones.
Basica:
e Awrejcewicz, J. 2016. Mechatronics: Ideas, Challenges, Solutions and Applications (Advances in Intelligent
Systems and Computing). 1° edicién. Springer.
e Bishop, R. 2008. Mechatronic System Control, Logic, and Data Acquisition. Taylor & Francis Group. LCC.
Londres.
e Bolton, W. 2015. Mechatronics: Electronic control systems in mechanical and electrical engineering. Pearson
Education Ltd.
e Pires, J. N. et al. 2007. Industrial Robots Programming. Building applications for the Factories of the Future.
Bibliografia Springer Science+Business Media, LLC. Portugal.
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