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Objetivo general:
Resolver diferentes problemas de andlisis y controle de sistemas dinamicos multivariables de manera eficiente
utilizando Inecuaciones Matriciales Lineales (LMls).

Objetivos especificos:
e |dentificar correctamente las principales caracteristicas y propiedades de sistemas dinamicos multivariable

Objetivos en la representacion por variable de estado.
e  Explicar los principales conceptos, propiedades y ventajas involucrados en uso de Inecuaciones Matriciales
Lineales en control automatico.
e Efectuar el andlisis de estabilidad y de desempefio de sistemas MIMO, usando LMIs.
e Disefiar controladores via realimentacién de estados y observadores de estado, usando como herramientas
Inecuaciones Matriciales Lineales.
¢ Disefio de filtros usando como herramientas Inecuaciones Matriciales Lineales.
* Introduccidn: Motivacidn al controle multivariable.
e  Sistemas dinamicos multivariable.
e Inecuaciones Matriciales Lineales.
. e Analisis de estabilidad y desempefio de sistemas multivariables.
Contenidos .
e Disefio de controladores y observadores de estados.
e  Filtro de Kalman.
e  Control multivariable de sistema a tiempo discreto.
¢  Problema de control de sistemas inciertos.
MOdahq?d de El curso se evalia con notas parciales del taller, laboratorio, presentaciones y pruebas.
evaluacion
Basica:
e Duan, G. R. (2013). LMis in Control Systems: Analysis, Design and Applications. CRC Pres, Taylos & Francis
Group.
e Dullerud, G. E., y Paganini, F. (2000). A course in robust control theory: a convex approach. Springer Verlag,
New York. ISBN 0387989455
. . e Skogestad, S., y Postlethwaite, I. (2005). Multivariable Feedback Control: Analysis and Design. 2" Edition, J.
Bibliografia .
Wiley.
Recomendada:

e Boyd, S., et al. (1994). Linear matrix inequalities in system and control theory. SIAM. Disponible en:
http://www.stanford.edu/~boyd/Imibook/Imibook.pdf

Revistas del drea de control automatico, tales como: IEEE Transactions on Automatic Control; Automatica; System

& Control Letters.




